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1.. GENEL
P\B tip devre kesiciler monte edilmt $ekilde ve bletim
sisiemleriyle birlike teslim edililektedir.

Britiin temel ayarlajnalar fabdkada son denetim a€ama-

smda gergekle$tirilrektedn. Dieleklrik resrler gibi meka-

nik qaltnu testi de benzef biAimde 
'ap 

maktadr.

Sonue olamk, de\'re - kesiciler eahma alanna ulaQtukla-

nndr kLllanma hdzu d,r. In drJ,rlrr

Nakil igin birimledn yaylar "bo$alt mahr ve birimler

"ae& delre pozisyonu"nda tutulmaldrlar.

Birinrlerin tip kodu aqagrdaki gibidir:

3. EMNiYET
PERSONEL EMNiYETi

Yaylad kurulu olan m€kalrizrDatun kapa$
afdnarnahdf.
Mekanizmamn ieinde meydana gelen problernlerde,
kapa$ agmadan 6nce;

- Yardmcl dev|e kesilmeli

- Yay bosalt malldr.

MALZEME EMNTIETI

Kutuplar baEtannadar m€kanizf,a
eal'.gtrfdrnama|rdlr.

Kutuplar bagL degilken mekanizma 9l$hnldgr
talrdirde, mekanizna igerisindeki baz par9alar
zanr g.jrebilir.

- Vakum tiipleri knlgan oldugu i9in dikkatli

I$T,ETMEYE AI]TADAN ONCE

Der re keSicinin \ lJh o bJg artJan ve mek"nizmafln
ayarlanmafl fabrikada yapnrru!tur. Degi$irilrnemelidir.

Yay gerilimi -25 "C'de i$levid norrnal;ekilde stirdiirecek

lekilde ayarlaffnstr.

Yardmcl Devre Baglantsr

Yardnncl devre ve motor besleme gerilimi kontrol
FdilTelidir

- Ikblo bagant an: Mekanitnarun altndaki
kabloian korumak iCin lasdk ynziik kularurxz.

- Elektrik baglaftlafl i9in devle kesicinin baglanrr

Qemasmi kullanlruz.

valnnnlu Dei.r€ Kesicidn lslettmt

Kesicinin drizenli j$leyip i€lemedigini kontrol iein elle ve
otomaiik olarak birkaq aema kapama yapmE.

tge. ke{c,) e diruk gerilim bobini mo.lre edilJnirf
kesicidn iqletimini konhol ederken, diiAiik gerllim
devrcsini bobinin hareketli niivesine bagla}1,rE. (Ni.ive

baglanmadrgl takdirde kesici hemen aema yapacaKur.l

P : Pelka

B : kesici

n : belirlenen geriLim dtizeyine ka4rlk gelen

€kamdr (3 = 7.2 kv, 4= 12 kv, 5 - 17.5 kV,

6 = 24kv,7 - 36kr''

x : kesme kapasitesi (kA cinsinden 

'rvarlak 
say ar)

y : anma aklmr (t100 cirlsinden yuvarlak saylaf)

"z : istenilen drizer emeye kargi& gelen harftir.

\v" 9ekmeli tip igin kula.rh.

F" Sabit tip iEin kullaflh.

2. STOKIAMA
Mekanizoa ha dar, L:uru bir yerde sakianmaldr.
Mekaniznay geweleyen hava toz, duman, a$urdncl ve

Yanic' gazlar igermemelidir.
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6. MONTAJVE
SERViSE ALMA

Devre - kesicinin diizenlenigi nas olursa olsun, ile&en-
lerin lendnallere baglanq dyle olmahdr ki, dzeliikle
k$a de\re oldtLgu zaman terminallere hiebir uygunsuz

Fik uygulanmalialdr.

Bina ici kulla.lma yd'nelik tasarlanm$ olan P\E tip
devre kesiciler kullarulrken, asagrdaki lklim kriterleri
gozdniinde tutuimaldr.

a) qewe srcaklF 45'C'yi ve 24 saadik bir peri
yod da dier.ilen ortalama deger 40 'C'yi aqma-

maLdr.

En dii€iik Qeme srcaliltF - 25 "Cden diiqiik
ol1namalldr.

o' Y, ksekl k 1000m'yr")mamaldr.

' c) Qereleyen hava.un, toz, duman, yamcr ya

da pas yaprcr gazlarla, buharlar ve tuz i1e

onemti derecede kirleimemi€ olmasl gerek

mektedir.

d) Nemle ilgili hususlar incelenmekedn, bu sn

reqte aqagldaki rakamlardan rehber olarak

yara-rlanrlabitir:

- Bag nemh ortalama deged, 24 saatlit

bir periyod igin, %95'i a$rnamaldr.

- Buhar baslncmln ortalama deged, 24 saat-

Lik periyod iein, 22 mbir\ alsmaiuldr'

Bag nemin ofalama degeri, bir ayhk pe-

riyod igin % 951 asmamalrdr.

Buhar basmcmm oftalama deged, bir
aylik periyod igin 18 mba/l xEmamaldr.

Bu koiular altmda yogunlasma a|ada srmda ortaya glka

bilir.

1. Yogunlalma cok nenni ofiamlarda ani sl€aklk degi-
.in ennde oeklcnme idit.

2. Nemin ve arada srada ortaya e*abilecek yogunlaa-

malann etkile'ine (dmegin yallhm edkiigii ya da me
.talik parfalarm korczyonu gibi) dayanabilmek iein,

bu ko$u1lar iqin tasamrlanmr€ ve test edilmi$ bina iei

anahtarlama donamm ya da bina dtt anahiarlama

donanm! kulan abiln.

3. Binafln cjzel $ekilde tasanmlamasryla, uygun $ekilde
havalandfllarak veya lsrtrlaIak ya da nem giderici

donanm kullanarakyogudaamadan kaEm]labilir.

e) Anahtarlama ve L:umanda donannnnrn dDndaki ne-

dederden )la da yef sarsmlsndan kaynaklanan sar-

sntrlar ihmal edilebilir.

P\B tip devre kesiciler "eksi 25 bina iei" sdma dahildir-

DelTe kesicileri metal gat merkezlerc yerle€tirirken

uygun miktarda lstma v€ havalandrmayr saglamak ge-

reklidir.

ileiker eri de\rc kesici terminalledne baglamak igin aia-
grdaki isle'n1er yap maldrl

1) kontak ynzeylerini firfalayamk biinin oksit artddan-

ru onadankaldmmz.

.,, rl, lolL ille-,lcr hFme1 \onra. norral varelini

ince bir tabaka halinde siiriinliz ve firgayla yayarak

materyalinbrittin bo€luklalru doldurunuz.

3) (2) no 1u iglemden arta kalanlan temiz bf bez ile si'
liniz, r.istteki yaF nimiiyle sryrna}'lrnz. Bundan

hemen sonrJ yeni bir vazelin tabaka$ stininiiz ve

iletker eri dellre kesici tei:ninallerine bagaylnz

KABI]L

Devre-kesicilerimizin eok iyi sekilde denetlenrni!
olnalaflna ka$m iasrma srasnda ortaya 9tkabilecek
herhangi bir hasara karqr kabul oncesinde dikkadice
lncelenmeleri dnerilir.

Nolrnalde bnimin alllnamdan soffa herhangi bir
ayarlama yaprnaya gerck yoktur.

Aaagrdaklerin saglandlgmdan emin olunmalldr:

- itletim sistemi devre kesicinin terminallerine

baglarlmDtr.

isletim sisteminde hi€bir yabans madde

bulunmamaktadr (paketleme, eleltik
kablolama vs).

- Birim lozdan annm$ ve taqma iQaretlei

kaldnLn$tr.

Motorla silrtilen iqletim sistenrlerinde nnite ile birlike
verilen baglantl diyagrafl izlenerek elektrik kaynagna
baglarulmalrdr.

Bger devre kesicilere pdmer .dleler monte edilmisse,

gerekli ayarlamalan yap nz.



Devre kesicilerin iyi durumda olduklafl saprarursa

€ebekeye baglanabiiirler.

Gerilim uygulamadan 6nce terminalled konbol i9in
biifin )al1hm malzemesinin ]'Lizeyini 

'amuFak 
ve eok

L:uru bir bez ile dikkatlice temizleyiniz.

Motorize olmaFn i$lelim sistemine sahip devre-kesiciler
iki ard$,k 4lem ile aedmaldr; ilk islem kolun sarkag

bigiminde V hareketiyle yerle$time yaylaflmn
baglanma$ ve kilidenmesinden olucur; ikinci islem ise

iSletim sisteminin 6n yiiznnde yer alan i€letim
diigmesinin saat ydniine eewilerek yaylann bo$alt rp
birimin isletime ag masrndan o1u$ur.

Birimi devreden grkarma (ya da kapama) aynl diigmeyi
(isletim sisteminin dniinde yer alan diigme) saat ddnis
y.jniiniin tefine levircrek gergekiestiriliJ. Birkae kez
aema-kapama yapararak iqletim sisteminde ve
teminallerde yer alan pozisyon isarederini kontrol
edirz

Motor silriiniii i$letim sistemi ile donat an PCRR tip
devre kesiciler, gerilim uygulandgnda otomatik olarak
baglanan ve kllitlenen yaylarla donat mqlardr. Bu
duumda aema 4lemi sistemin cjn ynziinde yer alan

diigrme ile gerCekleStirilir.

Ikpalna iein motorize olmatan sistemlerdeki itlenned

Yine bu durumda, agma-kapama iqlenderini birkaq kez
rekrrrLarlnz ve uzakr2n k-unLnd.r irleli,ri.de posi4o r

sinlallerini ireyiniz.

PRiMER ROIfl-ER

Tesllmat iincesi monte edilen primer fiileler.

1- P'r:l,trer r6leler sevkllattan iince fabrikada
monte edllir:ler,

P\B tip derre kesicilerine fabdLada monle edll€n
primer rdleler qalqma mahallinde herhangi bir mekanik
ayar gerel'lirmezler.

2. Bagfanrcr yapdmr$ fakat dlesiz duaunda
sa*lanan d€vre-keslcl

Roleler montaj k a\.'uzuna gdre kurulacakr.

Kurulnann en son a$amasmda 4'iincii madcledekiler

uysulanacaktu.

3. Etu ya da d^IE fazf,^ rblentn deEt$dr:tlmest.

AcLk durumda ve kapanu 
'ayr 

bo$aknl€ iken dewe

kesiciyi yerinden Cftann ve degi$tirilecek roleyi
(rdleleri) degiAtifirliz.

Sonra da 2'inci maddede beliflildigi gibi devam ediniz.

4. R6le Ctiziilmesive resed€nmesl leln
Baglant1rtln A].afl.

Itrneli veya qekmeli tip roleler ile donat an bir P\B tip

devre kesici, kabulden sonra, a$ag1da belirtildigi gibi

i$letime hazr duruma gerir n. (Birim servis d[mda

a) A9!k ise birim yine aerk kalrnaldr.

b' q\|k durumda ike1. rclele{en bui.inin .ozme

butonuna basnca bidm kapamaldr. Bu idem

rdleyi otomatik ola€k reset edecektir.

Devre-kesicidn yerle€tiriLnesinden 6nce

aFgrdakilerden emin olrnak gereka.

' de\re ke\iLinin,cma\Flrprmaitlenieri

- kapaJrta i€1em1eri (her bir rtilenin neden oldugu) ve

).ukardaki kolullaflfl saglanmasr.

Uygunsuz bn idem durumunda, hatall kutup ristiinde

aqagrdaki iqlenderi uygula}'1nlz:

- Giivenlik eengelini ve rondelayr kaldrarak yaltm
baglantu-tubugunu rcjlenin dingilinden ayturlz.

- Yalrtlm baglantr rubugrrrun boynu, dst ucu saat

donr.i$ yoniiniin.tersine 
'aflm 

ddnerek (ya da daha

fzz\a) rrzanntz.

\of vzl rm "rrrnrn bo''u: Rdlenin dingili. iisnen g;n
kalan k$mrna dogru itiknekte iker\ en iist ucun

a;ag klsrru rcjle kolunun dingiline dokunacak

qekilde olmaldr.

Rondela}r ve glivenlik eengelini yeniden

yeriqtirerek yalllm baglann gubugunu rdlenin
dingiline gtivenli bir Sekilde baglaynt.

U9 faz nstilnde dogru 4lemin gereekle€ip

gerEeklesmedigini konrrol ediniz.

- Birim, trikardaki (a) ve (b) i$letim dlgiitledne
u).uyorsa 1 inci maddede belirtildigi Sekilde devam

ediniz.



7. YAY TSLETTM

MEKAI\IZMASI
PCRR 1.OOO TiPi

PCRR 1OOO TFi

PCRR 1000 tipi kapama yaylarnm bir motor ile otonutik
olarak kuruldugu ve Sont kapama teriiban ile donatulmq
bir mekaniznadr. Ikpama )aylaflmn elle kurulmasr
ilin gerekli donanm da alnca fievcuttur. Mekanizma
teslimaftan soffa kolayca, motoda ealqacak lekle soku
labilir. l$letim dilagram Sekil 1de gdsteriLnektedir.

$ekn 1'de devre kesici, aflk durumda, kapama yaylan
kurulnuq ve kilitli durumda ve mekanizmay kapannya
hazr durumda gosterjlmekedir.

rna e emarla. aeagrdak- g,bd r:

Kapama |atuna (5) tutturulan bir kapama kolu ile )a
da bir elektrili motoru (4) ile konrrol edilen bir 'A
kapama sistemi

- I(am{afhnl (9) ve kapama yayna (1) bagh bulunan
kolu (3) igeren bir "C" alt-sistemi

- "L', ana kol sisremi (r t) -'iarcketi $afta ileren baglann
bueugu (13).

- Devre kesicinin baglann qubuk sistemine, tutucu
yaylara (1, ve s.jndr.inicii sisteme baglanan bi. siini
cii aaftr (14)

- Basmq Fylan ile (18) donatim$ baglanh eubuklan

De\.re kesicinin kutuplarn aq ( pozisyonda lutar
ken, komudan rcset etneye 

''arayan 

bir 'E" ayar slir-

Cusu

De\re kesicinin kapal durumda kalrnasfl saglalan
bir tutucu kilit "D".

Bir aetma salclsl (22)

- Bir Adnt kapama - boialtma te ibatr (8) Opsiyonel

- Yadrmcl donanlmr

. Yaidmcr anahtarlar (18)

. Anti - Pompajrdlesi (24)

E e ealDan agma kapama butonu (,

Di$ll laklmru sahip }?y moturu (4)

Motor srrlf anaht"r (21)

- Aaagdaki gosle€eler 6n panelde yer aLnaktadr:

. Deue - kesici pozisyon (kapah - aeft)

. Ana kontak erozyon gdstergeleri (her tiipiin ns
rtinde bulunmaktadr).

. Kapama yaylaflnm durumu (kurulu - bosalnut.

i$r.r.TiM

Kapama

Kapama yay (t), $afti (5) harekete ge9iren bir kol Frdr
mryla elle veya motor ile elektriksel olarak hareket ettid-
len krank Safnnm G) ddnti$tnnn }?l"ttrg zincirdeki (2)

qekilme ile s aohfllr.

Yaym (1) kurulrnasl strastr1da, kran-k$aftu G) slnlntu bir-
kas derece gegerse, kapama yayr (1) harekete devam et-
meye ealer arna kapana kilitinin bir pa4asr olan srirgil
(6) bu harekete engel olur. Bu durumda, kapama kiliti,
ya aema - kapama dLigmesinin (7) saat yom.inde ddniiqii
ile yerel olank veya, eger monte edilmi€se, Adnt tertiba-
bna (8) uzaktan elektri}sel darbe yolayalak, istenilen
herhansi bir durumda, serbest br"klab a.

KranAaftl (3) o zaman serbest bmk abilir. K"n$atu ha-
rcketiyle, tutucu siirgiiyii tutan (12) kol'un (11) ddnme-
sine yol aean kamr (9) siirer ve baglanh Cubugu (13)

rizerinden ana iqletim saftna (11) baglanr. Bu saftln (14)

ddnil$ii kol (15) yolu ile kutupla n (16) kapanmasmr
kontrot eder; ayn] zamanda tuhrcu yatln (17) kurulJnasr-
m ve yalm (18) s n$masnn saglar, b.iylece de kutupla-
nn ana kontaklannn tistilndeki basncl ve ),ar&mcl
anahtann (19) rahmasnl garantiler.

Bu ddnri+in tamanrlanmasnrdan sonr:Lr srirgti (12) teti
gin (26) serbest kal ile tutucu pozisyonda kilidenir.

Bunda baAka, kranqafim (3) donnsri, motorun kenetinin
(20) ve lxz azalhrru kombinasyonun ve motorun (4) bes-
le-e) tu konrot eden !e LrDama ) al,t,arn I l) pozi.) onL
nu gdsteren motor smr anahtarmm (21) ve kontaklafl-
Ilrn tersine eevrilnesine yol aqar.



Aem.r ya,u (17) kxpama de'ifi botuncu kurutu \-e siirgr:L

(26) rclu ile kilirlenn. Tetik atagrctaki fekillefde hareke
te gegidlerek. siifgiinno (12) serbest kalmasr saglanr.
srlfgiinrin se.besl kxlitr]'la yay (17) serbest kalL. serbesr

kalan yay kutrLplarLn(]6) ar naslln saglar

Ya alnu kapama dngnesjnn (7) saar yonilntin ier-
sine ddntiqti lLe _verel olarak.

Y.r d.r uzaktrn tilnl xgnu ile veva elektdksel darbe

t-ollL ile cLLilsrik gerilill1 agl saLrclsr (22) saglanmrqs:r,

- Ya d.r prmer rajle harckctl.'ri ilc hlrckctli clenranlar
grprrrlkran sontu hid(nik si)ndiidLcii (23) iLe son
dr:Lnll:r (23).

Otonatik :tbkrar Kapama

Dcvfc kapanh kaparlmaz. kapama ) a,vi (1) l?y molor!
tal"frndan otomirik ol.rmk ycnldcn kurlrllrr. KuDunda

mekanizmasl Sont kap.mna terribrtuu (8) uzaktan gon'

derilen Lrh sinyal ile orol rtik iekrar hapamn lcin hazr

Anti - pompa rolesi (24) yxr Dlkla elekrril<sel bir kapa

Da komutu lrcllxndrgnda del-re kesicinjn otomatik tek-

rur kapama \,?pmaslln engeller. Devre kesi.i kapandr

g1nda, kohLn (11) makamsr (25) kapama kiLidlnin

sr:irg'lsnnu (6) bbkc c.Lcr. bi')yle.e kapama ravrnn (1)

enerj jsinjn,vanhihkla b()$lnmasn ilnlef

A
il.

1l

$ekil 1 PCRR l$letim Diyagraml



8. BAIqM
P\B tip vakumlu kesiciler normal koQullarda

kullan dklafl siirece en az 20 y bakm gerektnmezler.

(Yaglama, ayarlalrla. vakum rripii degistirme

gereksininrleri yoktur).

Planke, yine de uygu bir yerlesjm igin bir kat yol

itletim mekxnizmasl d$arda ya da $rtmasf nemli

oriamda brak mamalldr. Depolanrken dik olarak

depolanmalrdr (yerlesdme pozisyonunda) Eger

rsrtnla elemanlafl igenliyorsa, 1s1t nx$ bir odada

.lepolaffnalrdr.

- Nemi Izleme

Korczyonu o.lemek iein her tiirlrl yogunlaqmadan

karrxlmaldr. Bu amagla bina d[mda ra]\san
mekanizmalar iqin $nma elemanmm dogru €eknde

eahlp qal$madrF kontrol edilmelidir.

- Temlzllk Kontrolii

Behli aralklarla ortam her tiirlii tozdan

anndr malrdr. Bu temizlik ozellikle kapama kiliti,
bo€anma tertibatl, motor ve yardmcr anahtar icin
onemlidir.

Bir yag eklenecegi zaman, ulaunlu bn yag seciniz.

- Molybdenium ieeren bn elemanla aygt pargas1n1

ya4lalI,ay]|.]tz.

- iki ya da oe yldr lal$hfllrnarruq durumda bulunan

rygrrlann birka\ ke., caLiUnlms. or (ri ir.

- 2A y||]dan veya 20.000 i$lemden sonn
mekanizmalarn genel kontrolr.iniin ).aplrrrlmasl
onerilmektedir. Bu i$lem nirelikli personel

taraindan v€ya Pelka nm uzmanlasmq tekisyenleri
tarafmdan yap maldr. Bu kontrol siiresince, bntiin
parealar dikkatlice temizlenir, hasaf g.jnnr.is ya da

ypranm{ parralar degbtirilir.

Kontrolr.i. srklF hizDet koaullarma ve aygdartn
yerleqtirildikleri onamdaki kjrlilige bagldr.

A$ngldn beliriilen asn eevre koqullaflnda aygtlan dalu
s& kontrol etmek gerehir:

- Stlrekli yuksek eevre srcakl*lannda (60oc nin

iistijnde),

- Asmdlrtct toz br unan yerlerde,

- eok miktarda loz bulunan yerlerde,

Srirekli yuksek nem ofiammda (% 95'in iisdinde)

Asndlllcl gazlar ve buharlar eevreyi kifletiyorsa.

9. SERTiFiKAIA.R

S€rtitrka

GPS-93/008237

GPS 92 / 003.i09

GPS 93 / 014823

cE?.,94 / 041312

GPS - 93 /29707

GPs 93 /29699

352 9r

353 91

CESI

CESI

CDSI

CESI

cEst

CEST

KEMA

KEI'L\

Tipr
P\84 25/a

P\85 2518

PVa5 - 16/8

P\B6 - 25/ 12

P\87 25/ 12

PvBl 2i172

P1.37 - 16/72

P\81 - 76/)2

12 kV

17.5 kV

17.5 kv

24 kV

36 kV

36 kv

36 kv

36 kv
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